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UWAGA. Niniejsza instrukcja nie ma na celu opisania wszystkich najdrobniejszych szczegdtow lub opcji
urzadzenia lub tez absolutnie wszystkich okolicznosci, jakie moga wystapic podczas instalowania, eksploatacji
lub prac konserwacyjnych. W przypadku jakichkolwiek pytan szczegétowych lub konkretnych problemow, ktére
nie zostaty wyjasnione wystarczajaco szczegotowo, nalezy zwrocic sie z odpowiednim zapytaniem do lokalnego
dystrybutora urzadzenia. Tres¢ niniejszego dokumentu nie moze by¢ uwazana za jakakolwiek modyfikacje
zawartych umow, zobowiazan lub warunkéw handlowych. Tylko i wytacznie umowa sprzedazy okresla
zobowiazania firmy Sprint Electric Ltd. Gwarancja udzielona w ramach umowy pomiedzy stronami jest jedyna
gwarancja udzielang przez Sprint Electric Ltd. Jakiekolwiek informacje udzielane w niniejszej instrukcji nie
stanowiag gwarancji ani nie modyfikuja gwarancji istniejacych.

BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Urzadzenia elektryczne moga by¢ niebezpieczne. Uzytkownik ponosi petng odpowiedzialnos¢ za zapewnienie
zgodnosci z wszystkimi obowiazujacymi przepisami. Prace instalacyjne oraz konserwacyjne moga by¢
wykonywane tylko i wytacznie przez pracownikéw posiadajacych odpowiednie kwalifikacje. W razie jakichkolwiek
watpliwosci nalezy skontaktowac sie z dostawca.

Uwaga: Zawarto$¢ niniejszej dokumentacji jest aktualna w momencie druku. Niemniej jednak, producent
zastrzega sobie prawo zmodyfikowania tresci instrukcji oraz dokumentacji produktu bez wczesniejszego
zawiadomienia. Firma nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek btedy lub braki w tresci niniejszej instrukcji.
Firma nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za instalacje lub przydatnosé¢ do okreslonych zastosowan
napedow 340i / 680i / 1220i.
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2 Schemat blokowy i lista zaciskow 340i.
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+10V, obciazalnos¢ maks. 10mA (do zewnetrznej regulacji predkosci nalezy uzywac potencjometru 10kQ).
PREDKOSC MIN. (minimum zewnetrznego potencjometru regulacyjnego, wew. 5kQ przytaczone do COM)

IP. Wejscie regulacji predkosci z suwaka potencjometru 0 do +/-10V. (Wewnetrzne 47kQ)

OP+/-. (zakres +/-10,5V). Wejscie przez zacisk T6. Otwarcie przycisku na zacisku T8 powoduje odwrdcenie
kierunku (znaku). Otwarcie przycisku na zacisku T7 nie odwraca kierunku (znaku). Obciazalnos¢ maks. 10mA
COM. Neutralny. (0 V)
IP+/-. Wejscie do kontrolowanego przez przyciski kanatu sygnatow +/-. Wyjscie na zacisku T4. Impedancja
50kQ dla trybu odwracajacego , Impedancja 10MQ dla trybu nie odwracajacego.

Uwaga. Ten kanat moze odwracac sygnaty wejsciowe w zakresie +/-10,5V. Moze takze buforowac (np. nie
odwrocone) sygnaty w zakresie od 0V do +10,5V (nie jest mozliwe buforowanie sygnatow ujemnych). Proba
buforowania sygnatow ujemnych spowoduje przetaczenie wyjscia na dodatnie).

Uwaga. Jezeli dla sygnatéw dodatnich uzywany jest potencjometr zewnetrzny o wysokiej opornosci, np.
przekraczajacych 20kQ, wowczas dla tego przypadku kanat moze byc¢ wykorzystywany do buforowania przy
uzyciu trybu nie odwracania.
PB+ Wejscie przycisku sterowania. 47kQ do +12V. Podtacz do zacisku T5 COM. Otwarcie przycisku powoduje
zatrzasniecie wyjscia T4 do bufora z dodatnim (nie odwréconym)sygnatem Té pod warunkiem, ze zacisk T8
PB- jest podtaczona do zacisku T5 COM.
PB- Wejscie przycisku sterowania. 47kQ do +12V. Podtacz do zacisku T5 COM. Otwarcie przycisku powoduje
zatrzasniecie wyjscia T4 z odwrocona wartoscia sygnatu T6. T7 moze byc otwarte lub podtaczone do zacisku

T5 COM

Ponizsza ,,tabela prawdy” przedstawia funkcje zaciskow T7 i T8. Nalezy takze zapoznac sie z
funkcjami zacisku T6 IP+/-.

Zacisk 7 PB+

Zacisk 8 PB-

Tryb wejscia T6 do wyjscia T4

Zamkniety do COM

Obwadd otwarty

Odwrécony (zakres +/-10,5V)

Zamkniety do COM

Zamkniety do COM

Pozostaje w trybie dominujacym.

Po wtaczeniu zasilania pozostaje w trybie
odwroéconym.

Obwadd otwarty

Zamkniety do COM

Nie odwrécony (zakres 0 do +10,5V)

Obwad otwarty

Obwad otwarty

Odwrocony (zakres +/-10,5V)

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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Podrecznik aplikacyjny napedy DC serii: 340i / 680i / 1220i

a) Kiedy Zacisk 7 PB+ pozostaje otwarty, przetacznik podtaczony do Zacisku 8 PB-
moze by¢ wykorzystywany do zmiany trybow.
b) Kiedy zaréwno Zacisk 7 PB+, jak i Zacisk 8 PB- pozostajg otwarte, wtaczony
zostaje tryb odwrocony.
c) Kiedy zarowno Zacisk 7 PB+, jak i Zacisk 8 PB- sa podtaczone do COM, moze
zostaé wtaczony odpowiedni tryb poprzez chwilowe otwarcie Zacisku 7 PB+ dla trybu
nie odwroconego lub Zacisku 8 PB- dla trybu odwrdconego. Przywrocenie potaczenia
do COM powoduje ,,zatrzasniecie” trybu. Jest to uzyteczne w przypadku odwracania
kierunku przy zakonczeniu przesuwu. Aby skorzystac z tej funkcji, nalezy podtaczy¢
zacisk T1 +10V do zacisku T6 IP+/- i wykorzystac zacisk T4 OP+/- jako odniesienie
zewnetrznego potencjometru predkosci maksymalnej. Nastepnie podtaczyc styki
,hormalnie zamkniete” z mikro-przetacznikow ( krancowek ) trasy, do wejs¢
przyciskow zacisk 7 PB+ i 8 PB-, tak aby w chwili otwarcia mikro-przetacznika,
kierunek byt zmieniany.

RUN (Praca). 12KQ do +12V. Otworz, aby zatrzymac lub podtacz do COM, aby
uruchomic. UWAGA: RUN to jedynie elektroniczna funkcja zatrzymywania.
Zasilanie pozostaje wtaczone, a wszystkie zaciski znajduja sie pod napieciem. Nie
nalezy wykorzystywac funkcji RUN do wytaczania urzadzenia w przypadku
operacji niebezpiecznych. Odtacz zasilanie systemu.

Otwarcie zacisku T9 RUN spowoduje natychmiastowe zahamowanie silnika, az do
osiggniecia predkosci zero.

COM. Neutralne. (0V)
Wejscie TACH. Polaryzacja tachopradnicy musi by¢ przeciwna w stosunku do wejscia
predkosci 1,5MQ.

RLOP. Sterownik przekaznika. +10,5V aktywne. Dioda gaszaca podtaczona do COM.
Uwaga. Wyijscie jest ograniczone pradowo. W stanie ograniczenia pradowego,

napiecie wyjsciowe zalezy od rezystancji obciazenia przemnozonego przez dostepna
wartos¢ graniczng natezenia pradu, zgodnie z ponizsza tabela.

Napiecie Typowa wartosc ograniczenia | Typowa rezystancja
wyjsciowe pradowego (obciazenie)

10.5V 1 mA Ponad 10kQ

10.0V 10 mA 1kQ

9.5V 15 mA 633Q

9.0V 20 mA 450Q

8.5V 25mA 3400

8.0V 30mA 267Q

Ponizej 8V 30 mA Mniej niz 267Q

Podczas sterowania przekaznikami, nalezy zapewnic¢ odpowiedni zakres roboczy
cewki. Dla przyktadu, przekaznik 12V z zakresem roboczym cewki 80-110% bedzie
funkcjonowat z napieciem 9,6V lub wyzszym (80% dla 12V). Opornosc¢ cewki musi by¢
wieksza od 6330 w celu osiagniecia odpowiedniej wartosci napiecia (patrz tabela
powyzej).

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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Schemat wyjscia uktadu sterowania przekaznika

13

<

LM324

Dioda umozliwia
ustawienie wyjsc¢
przekaznika w stanie OR

Dioda gaszaca,
opornik 47K i
kondensator 47nF

RLIP. Wejscie uktadu sterujacego przekaznika. Akceptuje sygnaty wejsciowe od 0 do
+/-10,5V. Wartos¢ progowa aktywujaca uktad sterujacy przekaznika jest
symetryczna wobec zera i ustawiana za pomocga potencjometru Level (Poziom) w

Koncowk
a wyjsc.

zakresie pomiedzy +/-0,05V a +/-10,5V. Kiedy sygnat wejsciowy zacisku 13
przekracza dodatnig lub ujemna wartos¢ progowa, wowczas wyjscie sterownika
przekaznika na zacisku 12 RLOP jest WLACZANE. Typowe zastosowania to

wykrywanie predkosci zerowej, wykrywanie pradu zerowego, utkniecia silnika itp.

Wejscie akceptuje wszelkiego rodzaju sygnaty wychodzace z innych zaciskow
sterowania. Wew. 50kQ) podtaczone do COM.

akres ustawienia
poziomu 0,5 do 105%

;

L]

T13
RLIP

LM324 | |

invert

L]

LM324

T12
RLOP

Dioda, opornik
47K i kondensator
47nF
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Podrecznik aplikacyjny napedy DC serii: 340i / 680i / 1220i

OVLD. Przecigzenie. Wyjscie przechodzi w stan wysoki (+10.5V) jesli
zapotrzebowanie pradu przekracza 100% i timer utkniecia silnika zaczyna odliczac
czas. Dioda gaszaca podtaczona do COM. Patrz zacisk 12 RLOP - szczegoty dotyczace
mozliwosci oraz konfiguracji wyjscia sterownika przekaznika.

Uwaga. Wyjscie pozostaje w stanie wysokim, kiedy przeciazenie spowoduje state
utkniecie silnika. Timer utkniecia silnika pozwoli na 150% wartos¢ pradu przez mniej
wiecej 30 sekund przed wytaczeniem. Catka przeciazenia moze pozwoli¢ na 50% x 30
sek. = 1500 jednostek (Przeciazenie 50% odpowiada wartosci 150% pradu silnika
ustawionego jako Imax).

Mozliwy czas przecigzenia w sekundach przed wytaczeniem = 1500 / % przeciazenia.

Przyktady:

Inne czasy przeciazenia: 125% pradu Imax przez 60 sek. (1500 / 25 = 60)
112,5% pradu Imax przez 120 sek. (1500 / 12,5 =120)

Aby zdolnos$¢ przeciazenia zostata w petni przywrocona po przecigzeniu, ktore nie
spowodowato zadziatania wytacznika alarmowego, musi wystapi¢ obciazenie
rownowazne przeciazeniu pradowemu w % x czas, mniejsze od 100% znamionowego
pradu silnika.

Przyktadowo: jezeli obciazenie wynosito 150% przez 15 sekund, po czym powrocito
do 100%, catka przecigzenia wykorzystata potowe dostepnych jednostek. Aby
wyzerowac catke, obcigzenie musi wynosi¢ np. 50% przez 15 sekund lub 99% przez
750 sekund.

Uwaga. Poziom 100% timera utkniecia silnika ustawiany jest automatycznie funkcja
Imax.

Lampka kontrolna utkniecia silnika bedzie swiecic¢ coraz jasniej w miare catkowania
przez timer. Lampka catkowicie gasnie, kiedy catka timera jest pusta, czyli znajduje
sie w stanie zdolnosci do petnego przeciazenia.

Uwaga. Timer utkniecia silnika jest inicjowany w przypadku, kiedy zapotrzebowanie
pradu przekracza 100% przy zbyt niskiej predkosci, w okolicznosciach takich, jak np.
przecigzenie, niewystarczajace napiecie zasilania, utrata sygnatu sprzezenia
zwrotnego, nasycenie sprzezenia zwrotnego, niewystarczajacy moment obrotowy,
unieruchomienie watu. Umozliwia to zwiekszenie zakresu zabezpieczenia, poza
przetezeniem.

TRIP. Wyjscie znajduje sie w stanie wysokim (+10,5V), i pozostaje w nim kiedy timer
utkniecia silnika odliczyt czas do konca (w tym przypadku zacisk 14 OVLD takze
znajduje sie w stanie wysokim) LUB kiedy zadziatat alarm wentylatora (w tym
przypadku zacisk 14 OVLD bedzie w stanie niskim). Dioda gaszaca podtaczona do
COM. Patrz zacisk 12 RLOP - szczegoty dotyczace parametrow oraz konfiguracji
wyjscia sterownika przekaznika.

ROP. Wyjscie Rampy. Wyjscie od 0 do +/-10V dla wejscia od 0 do +/-10V.
Impedancja wyjsciowa 1kQ.

DEM. Wyjscie zapotrzebowania predkosci. Wyjscie od 0 do -/+10V dla
zapotrzebowania predkosci od 0 do +/-100%. Impedancja wyjsciowa 1kQ.
Reprezentuje odwracalne, catkowite zapotrzebowanie predkosci.

SOP. Wyjscie predkosci. Od 0 do +/-10V dla 0 do +/-100% sprzezenia predkosci.
Impedancja wyjsciowa 1kQ.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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IOP. Wyjscie pradu. Wyjscie od 0 do +/-5V dla pradu twornika od 0 do +/-100%.
Wyjscie maksymalne +/-7.5V dla pradu +/-150%. Impedancja wyjsciowa 1kQ.

SPD. Pomocnicze wejscie predkosci z krotkim czasem reakcji. Impedancja
wejsciowa 100K. Sygnat dodawany jest do gtownego wejscia predkosci. Wejscie od 0
do +/-10V dla 0 do +/-100% zapotrzebowania predkosci.

TRQ. Wejscie momentu. Wew. 100kQ podtaczone do +12V.

Wejscie od 0 do +5V dla 0 do +/-100% zapotrzebowania pradu. To wejscie dziata
jako ograniczenie amplitudy zapotrzebowania pradu produkowanego przez petle
predkosci. Jezeli zapotrzebowanie pradu petli predkosci spada ponizej poziomu
ograniczenia wejsciowego wowczas priorytet ma petla predkosci. Aby ograniczenie
zadziatato, nalezy zaaranzowac przekroczenie poziomu ograniczenia przez
zapotrzebowanie pradu petli predkosci przy zapewnieniu wystarczajaco duzego
zapotrzebowania predkosci.

Twornik silnika + Wspotczynnik ksztattu typowy 1,5

Twornik silnika -

Wzbudzenie silnika - (potaczenie nie wymagane w przypadku silnikdw z magnesami trwatymi).
Wzbudzenie silnika + (pétfalowe nap. wzbudzenia 0,45 X AC, podtaczy¢ wzbudzenie do F- i N).
Zasilanie AC. 110V AC lub 240V AC +/-10%, 50-60 Hz.

Zasilanie AC. 110V AC lub 240V AC +/-10%, 50-60 Hz.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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3 Typowe aplikacje

: e ~AA” 9
3.1 Przetacznik ON/OFF z przetacznikiem ,,W przé6d” / Stop / ,W tyt
Zasilanie AC musi posiadac
- - - Ustaw. bezpiecznik potprzewodnikowy.
[340i/680i/1220i | Biad predioicr P pradu maks. L
wzmacniacza z Btad pradu P+l @ >
ﬁta‘f”.e“\}?".‘. ) wzmac. z katem
stabilnosci. Wyjécie .
okresla zapotrze. fazowym kontrol. N AC 240V lub 110V
pradu. przez mostek.
Catkowite 7anot: 4‘
zapotrzebowanie ap:j) rZ(j-SV
predkosci DEM 30 sek. timer z pradu 0 AR
zacisk (-ve) wyjsciami logicznym na zacisku F+
TRIP na zacisku 15 i 21 = 0-100% —
przeciaz na zacisku 14 - Uzwojenie
Wzmacniac F wzbudzenia
z izol. IOP -
A +12V na zacisku
X 19
M A-
Wyijscie predkosci Wzmacniacz
h o-F izol. na
Rampa w gore/ w SOP na konc. 18 ( odgatezieniu A
46t OP na 16. ROP +
[Twornik.
W przypadku
[Odwracanie [Komparator zera z wart. gran. od +/-50mV do twornikow ze
Bez odwr. +/-10.5V Istatg czasowa
Sygn. wysoki na zacisku 12 (0-10V. 10mA) jesli mniejsza od 5mS,
OP IP +/- wejécie sygnatu 13 przekracza wartos¢ gran. nalezy szeregowo
: wtaczy¢ dtawik
A bC.
- |COM [IP+/- RLOP | RLIP |OVLD [TRIP | ROP |DEM | SOP | IOP [SPD |TRQ
®© S C C
5 6 12 (13 [14 (15 (16 (17 (18 |19 [20 |21

Przetacznik ,w
przod” lub stop
po rampie.

Przetacznik RUN.

Zamkniety z COMMON.

Otwarty - STOP.

Opcja TACHO
sygnat sprzezenia
zwrotnego predkosci.

Opcjonalny
wskaznik predkosci
+10V = 100%

2-biegunowy
wytacznik
zasilania AC

Bezpiecznik
potprzewod
nikowy.

Opcjonalny
wskaznik pradu
+7V5 = 150%

Sygnat referencyjny +10V jest podtaczony do potencjometru przez przetacznik dajacy stop po rampie kiedy

zostanie otwarty.

Uwaga. W zaleznosci od zrodta sygnatu sprzezenia zwrotnego predkosci nalezy ustawic¢ przetacznik AVF/tach oraz
wybra¢ odpowiedni zakres skalowania predkosci dla maksymalnego napiecia sprzezenia.

Jezeli uzywany jest tachogenerator, biegunowos¢ na zacisku 11 musi by¢ ujemna.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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3.2 Blokada zerowego sygnatu referencyjnego i przyciski Stop / Start.

Zasilanie AC musi posiada¢
- - n Ustaw. bezpiecznik
[ 340i/680i/1220i | Biad predvotcr P bradu maks. L : :
pamecnecz Blad pradu P (@)|—<
stabilnosci. wzmac. z katem 'AC 240V (ub 110V
Wyjscie okresla zapotrz, fazowym
o T pradu. kontrol. przez N _<_
atk. zapotrz.
predko$ci DEM mostek.
na kon. 17 (-ve) 30 sek. timer z (AYAARAA
wyjsciami logiczn. F+
TRIP na konc. 15 i
.. , - Cewka
przeciaz na kon. 14 Zmacniac magnesnicy
z z izol. F-
IOP na @
konc. 19
yjscie predkosci 7 izol. na
SOP na konc. 18 modgalezieniu
A
! [Twornik.
W przypadku
Odwracanie Komparator zera z wart. gran. od +/-50mV do two‘?—mizw z
+/-10.5V
CB;I °d"|’;' A 12 Syan. wysoki na koiic. 12 (0-10V. 10mA) jesli Li czasem statym
K +/- wejscie sygnatu 13 przekracza warto$¢ gran. mme]SZymA od
F 5mS, dtawik DC
musi by¢
10V Min IP |OP+/- |COM |IP+/- | PB+ | PB- RUN | COM |Tach RLOP | RLIP [OVLD |TRIP | ROP |DEM | SOP | IOP [SPD |TRQ lokablowany
eragown
xQ99I9I9SSS0ICC glICSISISIQICICICIS) e
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 |13 |14 |15 (16 [17 |18 |19 |20 |21
Acw O O
10K
Pot
Cw
Przek.
< YJ 1-bieg. przek. N.C
Potencjometr / -|O
predkosci z
sygnatem 10V.
Przycisk Start.
s ———— 2-bieg. przek. N.O. (cewka i styki powinny by¢ ttumione przy uzyciu
PrZyC]Sk Stop kondensatora 0, 1uF potaczonego szeregowo z rezystorem 100Q)

Kiedy urzadzenie jest zasilane, a sygnat referencyjny jest powyzej progu ustawionego przez nastawe poziomu
sterownika przekaznika, przekaznik sygnatowy zostanie zasilony i styk zostanie zamkniety. Stad przycisk Start
bedzie nieaktywny. Kiedy operator ustawi referencyjny sygnat zewnetrzny na zero, zasilanie cewki przekaznika
zostanie wytaczone - przycisk Start bedzie aktywny.

Jezeli przyciski Start oraz Stop sa zamkniete, przekaznik 2-biegunowy zostanie zasilony. Spowoduje to
podtrzymanie przycisku Start i zamkniecie linii RUN. Naped moze teraz dziata¢ z dowolng predkosc1a az do
momentu wcisniecia przycisku Stop. Aby uruchomic¢ urzadzenie ponownie, operator musi sie upewnic, czy
referencyjny sygnat zewnetrzny jest ustawiony na zero.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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3.3 Uzywanie zewnetrznego sygnatu predkosci 4-20mA

[ 340i/680i/1220i |

Zasilanie AC musi posiada¢
bezpiecznik potprzewodnikowy.

Zrodto zmiennego sygnatu 4-20mA jest przytaczone na rezystor obciazajacy 316Q (standard E96).
Powoduje to wytworzenie napiecia 1,26 V przy 4mA po przez opornik. Reprezentuje to zero systemu.

Ustaw.
Btad predkosci P+l pradu maks. L
wzma_cnigcza z B&Qd prqdu P+| ‘
istawieniem wzmac. z katem
Istabilnosci. Wyjscie :
ot Lazowylm N AC 240V lub 110V
CTRTET [zapotrzebowanie pradu. Zapotrz. r::;l';)k: przez ‘
predko$ci DEM pradu O -
na zacisku 17 (-ve) 30 sek. timer z 5V na P,
wyjsciami logicznym zacisku 21 F+
[TRIP na zacisku 15 i = 0-100%
przeciaz na zacisku 14 n Uzwojenie
| Wzrpacmac wzbudzenia
A z z izol. F _
+12V IOP na
zacisku 19
Wyjscie predkosci Wzmacniacz 2 @ A-
A O izol. na
Rampa w gore/ w SOP na zacisku 18 <)/ odgatezieniu
dot OP na 16. ROP A+
[Twornik.
W przypadku
. 12V Komparator zera z wart. gran. od +/-50mV do twornikow ze
Odwracanie  [«—— +/-10.5V statg czasowa
Bez odwr. A 12 Sygn. wysoki na zacisku 12 (0-10V. 10mA) jesli mniejsza od 5mS,
opP IP K +/- wejscie sygnatu 13 przekracza wartos¢ gran. nalezy szeregowo
: wtaczy¢ dtawik
| A bC..
+10V | Min IP |OP+/- |[COM [IP+/- | PB+ [ PB- | RUN |COM [Tach RLOP | RLIP |OVLD (TRIP | ROP |DEM | SOP | IOP [SPD |TRQ
QIQIYICICILICISICIS ©©®CO®©©©|®|E
1 2 3 4 (5 |6 7 8 9 | 10 12 |13 |14 |15 |16 |17 [18 [19 [20 |21
*— Rezystor P Weze{
3160 — -1,26V
> Izolowana petla
< zrédta pradu
4-20mA
| | Rezystor
10kQ
Ten opornik Rezystor Referencja
wytwarza nap. obciazajacy predkosci 4-20mA
1,26V na zacisku 2 4-20mA

Rezystor 10kQ) jest uzywany w potaczeniu z zaciskiem predkosci minimalnej, aby dostarczy¢ sygnat referencyjny

1,26 V, ktory jest odwracany po przez kanat +/-.

Rezystor obciazeniowy potaczony jest ze zrédtem -1,26V na zacisku 4,i stad napiecie wytworzone przy 4mA na

wejsciu predkosci zacisk 3 wynosi wymagane 0V.

W przypadku ptyniecia pradu o wartosci 20mA, ktory reprezentuje 100% predkosci, napiecie na rezystorze
obciazajacym wyniesie 6,32 V. To powoduje uzyskanie napiecia 6,32 - 1,26 = 5,06 V na zacisku 3.

Wyjscie Rampy zacisk 16 jest potaczone z wejsciem predkosci 20, w celu podwojenia wejscia predkosci, stad 5V

jako referencja predkosci dostarczy standardowy skalowany zakres regulacji predkosci.

W przypadku zrodet 0 - 20mA uzyj rezystora obciazajacego 249kQ, taczac go z zaciskiem COM, zamiast z -1,26 V.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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3.4 Kontrola momentu

Zasilanie AC musi posiada¢
n - - Ustaw. bezpiecznik potprzewodnikowy
[ 340i/680i/1220i | Btad prodkoicl P pradu maks. L
wzma_cniz_acza z Btad pradu P+l @ ‘
ustawieniem wzmac. z katem
stabilnosci. Wyjscie .
okredla fazowym AC 240V lub 110V
zapotrzebowanie pradu., kontrol. przez N ‘
Catk. zapotrz. mostek.
predkosci DEM _
na zacisku 17 (-ve) 30 sek. timer z P
wyjsciami logicznym F+
[TRIP na zacisku 15 i
przeciaz na zacisku 14 n Uzwojenie
Zmacniac wzbudzenia
z z izol. F -
IOP na
T zacisku 19
M
[T Wzmacniacz A-
ylscie preciosct o-F izol. na
Rampa w gore/ w SOP na zacisku 18 <)/ odgatezieniu
d6t OP na 16, ROP A+
[Twornik.
W przypadku
. +12V Komparator zera z wart. gran. od +/-50mV do twornikow ze
Odwracanie  [—— +/-10.5V statg czasowa
Bez odwr. A 12 Sygn. wysoki na koric. 12 (0-10V. 10mA) jesli mniejsza od 5mS,
opP IP K +/- wejscie sygnatu 13 przekracza wartos¢ gran.| nalezy szeregowo
: wtaczy¢ dtawik
A bC.
10V | Min IP |OP+/- [COM [iP+/- | PB+ | PB- | RUN |COM [Tach RLOP | RLIP |OVLD [TRIP | ROP |DEM | SOP | IOP |SPD |TRQ
dL®ee|eoee®E] e e@|e|e|e|e
1 2 3 4 |5 6 7 8 9 10 [ 11 12 (13 |14 (15 |16 |17 |18 (19 |20 (21

SRR i

Pot
Cw
Acw
Py 10K
Pot
Cw
|| Rezystor
10kQ
Potencjometr Rezystor uzywany do Potencjometr Przetacznik RUN.
predkoéci z zr?dukowgnia zakiesz 5 m?mentq ZSV Zamkniety z COMMON.
; referencji momentu do referencja ;
referencja 10V max. Otwarty - STOP.

Zacisk 21 to wejscie 0 do +5V dla zapotrzebowania pradu od 0 do +100%. Sygnat momentu dziata jako
ograniczenie zapotrzebowania pradu wytwarzanego przez petle predkosci.

Jezeli zapotrzebowanie pradu petli predkosci spadnie ponizej wejsciowego poziomu ograniczenia, wowczas petla
predkosci odzyska kontrole przy predkosci nizszej niz dozwolona przez poziom ograniczenia. Aby blokada
dziatata, zapotrzebowanie pradu petli predkosci musi przekraczac ustawiony poziom, zapewniajac, ze
zapotrzebowanie predkosci bedzie odpowiednio wysokie.

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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3.5 Naped jednokierunkowy podporzadkowany (Slave) - dzielenie obciazenia.

Zasilanie AC musi posiada¢
- - - Ustaw. bezpiecznik pétprzewodnikowy.
[ 340i/680i/1220i | [FTad predioic P pradu maks. L I—I
wzmagnigcza z Btad pradu P+l @ “
ustawieniem wzmac. z katem
Ztkarl:élpaoscl. Wyjscie fazowym N AC 240V lub 110V
: kontrol. przez
Catk. zapotrz. papotrzebowanie pradu mostek. ‘
predkosci DEM
Ina zacisk 17 (-ve) 30 sek. timer z W7D 777\
yjSciami logicznym F+
[TRIP na zacisku 15 i
przeciaz na zacisku 14 - Uzwojenie
[Wzmacniac wzbudzenia
z z izol. F-
IOP na
zacisku 19
lyjécie predkosci Wzmacniacz A-
- @ z izol. na
Rampa w gore/ w SOP na zacisku 18 <)/ lodgatezieniu
d6t OP na 16. ROP A+
Twornik.
W przypadku
: 12V Komparator zera z wart. gran. od +/-50mV do twornikow ze
Odwracanie [—— hd +/-10.5V stata czasowa
Bez odwr. A 12 Sygn. wysoki na konc. 12 (0-10V. 10mA) jesli mniejsza od 5mS,
opP IP K +/- wejscie sygnatu 13 przekracza wartos¢ gran. nalezy szeregowo
: wtaczy¢ dtawik
A bC.
+10V | Min IP |OP+/- |COM |IP+/- | PB+ | PB- | RUN |COM [Tach RLOP | RLIP |OVLD |TRIP | ROP |DEM | SOP | IOP |SPD |TRQ
@@ Ee@ee@e)] [©e®®Ee|®e|E)
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 |13 (14 (15 (16 |17 |18 |19 |20 (21
J Zacisk COM napedu QO
zarzadzajacego (MASTER) i
Sygnat z wyjscia 16 podporzadkowanego (SLAVE)
rampa wyj. od urz. musza by¢ potaczone.
zarzadzajacego
(MASTER).
| | Opornik

- Sygnat 1V jest uzywany w celu Sygnat z zacisku 19
Opornik uzyty wraz z zapewnienia, ze zapotrzebowanie IOP napedu
zaciskiem Predkoslc1 predkosci jest zawsze o 10% wieksze | | zarzadzajacego
Min, aby zapewnic 1V. niz predko$¢ napedu zarzadzajacego | | (MASTER).

Podziat obcigzenia wykorzystywany jest, kiedy duze obcigzenie napedzane jest przez wiecej niz 1 silnik, i kazdy z
silnikow musi dzieli¢ obciazenie w takich samych proporcjach. Silniki potaczone sa mechanicznie przez
obciazenie i zwykle pracuja z ta sama predkoscia obrotowa.

Zacisk 21 wymaga wejscia od 0 do +5V dla zapotrzebowania pradu 0 do 100%. Ten sygnat momentu dziata jako
ograniczenie na zapotrzebowaniu pradu wytwarzanego przez petle predkosci. Sygnat pochodzi z zacisku 19
wyjscia pradu napedu zarzadzajacego (MASTER). Stad jezeli wymaganym jest prad przez naped zarzadzajacy
(MASTER) bedzie réwniez dostarczany przez naped podporzadkowany (SLAVE).

Aby zapewni¢, ze zapotrzebowanie pradu napedu podporzadkowanego bedzie zawsze ograniczone przez sygnat
wejscia momentu, 1V (10%) sygnat predkosci jest dodawany do bezposredniego wejscia sygnatu predkosci. Sygnat
pochodzi z zewnetrznego opornika 10K i zalezy od ustawienia Predkosci Min.

Gtowny sygnat predkosci pochodzi z wyjscia rampy, zacisk 16 urzadzenia zarzadzajacego (MASTER).

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41
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3.6 Niskonapieciowe sprzezenie zwrotne predkosci.

13

[340i/680i/1220i |

Btad predkosci P+

Zasilanie AC musi posiada¢
bezpiecznik pétprzewodnikowy

Podtaczenie zacisku
17 DEM do 20 SPD

Ustaw.
pradu maks.
wzmagnigcza z Btad pradu P+l L “
ustawieniem wzmac. z katem
stabilnosci. - 21 AC 240V lub 110V
Wyjscie okresla LaZOWylm N
i trol.
o zapotz. [zapotrzebowanie pradu.| Zapotrz. r::st:;)k. przez ‘
predkosci DEM pradu O -
na zacisku 17 (-ve)| 30 sek. timer z 5V na | AARAAAL
wyjsciami logiczn. zacisku 21 F+
TRIP na konc. 15 i = 0 -100% Uzwojenie
przeciaz na kon. 14 Zmacniac wzbudzenia
T z z izol. F -
+12V IOP na
T zacisku 19
M
Wi dhoici [Wzmacniacz z A_
'yjscie pre. 0SC1 iZOl. na
Rampa w gore/ w SOP na zacisku 18 (: odgatezieniu
d6t OP na 16. ROP A+
[Twornik.
przypadku
. +12V [Komparator zera z wart. gran. od +/-50mV do twornikow ze
Odwracanie [«—— [+12v ] . /-10.5V stata czasowa
Bez odwr. A 12 Sygn. wysoki na zacisku 12 (0-10V. 10mA) jesli mniejsza od 5msS,
opP P K +/- wejscie sygnatu 13 przekracza warto$¢ gran. nalezy szeregowo
wtaczyc¢ dtawik
A DC.
+10V | Min IP |OP+/- [COM [iP+/- | PB+ [ PB- | RUN [COM |Tach RLOP | RLIP [OVLD [TRIP | ROP |DEM | SOP | IOP |SPD |TRQ
eEeEEEEREE FeEEEEEE
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 |13 |14 |15 (16 [17 |18 |19 |20 |21
Acw
10K
Pot : /
Cw

Wyjscie na koncéwce 17 to odwrdcone catkowite zapotrzebowanie predkosci. Po przez podtaczenie go do zacisku
20 skalowanie sygnatu sprzezenia zwrotnego jest ograniczone do 50%.

Tak wiec:

Jezeli przetacznik Spd x 2 jest wytaczony (pozycja po prawej), maksymalny zakres predkosci = 20 do 50V.

Jezeli przetacznik Spd x 2 jest wtaczony (pozycja po lewej), maksymalny zakres predkosci = 40 do 100V.

Wyjscie predkosci 18 wysyta teraz sygnat 0 do +/-5V dla zakresu predkosci od 0 do +/-100%.

Wykorzystujac ten sposob ze sprzezeniem od napiecia twornika upewnij sie, ze silnik jest odpowiednio
chtodzony, poniewaz moze wystapic zjawisko dodatkowego nagrzewania, kiedy napiecie zasilania jest
zdecydowanie wyzsze od napiecia roboczego.

HG102957 wyd. 2

29/06/05
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