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Naped opisany w tej dokumentacji to izolowany 4-¢wiartkowy regulator predkosci do silnikow bocznikowych lub z
magnesami trwatymi. Naped wykorzystuje predkosciowe sprzezenie zwrotne pochodzace z napiecia twornika (Avf)
lub pradnicy tachometrycznej montowanej na wale silnika. Urzadzenie posiada precyzyjna petle regulacji pradu,
zapewniajaca zabezpieczenie napedu oraz silnika i moze byc¢ wykorzystywane w trybie regulacji predkosci lub
pradu. Urzadzenie moze pracowac w trybie ,,do przodu” lub ,,do tytu”, pracy silnikowej lub hamowania
odzyskowego.

Osoby nie posiadajace odpowiednich kwalifikacji w zakresie instalacji tego typu urzadzen powinny
zasiegnad opinii specjalisty. Bezpieczenstwo powinno zawsze stanowi¢ priorytet. Urzadzenie jest niebezpieczne.

(Wszystkie specyfikacje zamieszczone w niniejszej dokumentacji sa znamionowe).

340XRi  0,55KW (0,5 HP) przy 180 V DC, 3,4 Amp.
MOC ZNAMIONOWA 680XRi  0,75KW (1,0 HP) przy 180 V DC, 6,8 Amp.

1220XRi  1,80KW (2,0 HP) przy 180 V DC, 12,2 Amp.
Dostepne sa rowniez wersje pracujace z zasilaniem 60V / 30V AC.
340XRi / LV60, 680XRi / LV60, 1220XRi / LV60. Dla silnikow do 48V DC

2 Twornik: +/-200 V DC lub +/-50V w modelach LV60.
MAKS. PRAD WYJSCIOWY | modele 340XRi / 680XRi /1220XRi - 3.4/ 6.8/ 12.2 Amp.

Wzbudzenie: V DC = 0,9 x nap. zasilania AC. 1 Amp.
(0,45 x AC w przypadku pola podtaczonego do F- i N). 1 Amp.

110V AC lub 240V AC +/-10%, 50-60 Hz.

ZASILANIE WEJSCIOWE AC | 30'AC 1ub 60V AC +/-10%, 50-60Hz dla modelu LV60.

Zakres predkosci 0-100% (w zaleznosci od silnika)
Regulacja obcigzenia typowo 0,2% tacho, 2% nap. twornika.

ZAKRES PREDKOSCI

Potencjometry regulacyjne dostepne pod podnoszona pokrywka.
Obracanie w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara
powoduje liniowe zwiekszanie wartosci parametru.

USTAWIENIA UZYTKOWNIKA

Prog stero. przekaznika (Level) +/-(0,5% do 105%). (+/-10,5V) symetryczne przy zerze.

Predkos¢ maksymalna (Max spd)  Zakres 40V-200V - przet. Spd x 2 (napiecie twornika lub tacho)
Modele LV60 posiadajaq zakres Avf 10 - 50V.

Predkos¢ minimalna  (Min spd) 0 do 30% predkosci maksymalnej (z pot. zewnetrznym 10K).

Rampa w gore (Ramp) A 20 do 1 sekund liniowo (dla: 0 do +10V)

Rampa w dot  (Ramp) v 20 do 1 sekund liniowo (dla: +10 do QV)
Stabilizacja (Stab) Wzmocnienie 1 do 10

Prad maks. (I max) ograniczenie pradowe 0 do 100%.

Kompensacja IR (IR comp) 0 do 25%

STEROWANIE ZEWNETRZNE Ustawienie predkosci z zewnetrznego pot. 10kQ.

Zewnetrzny styk RUN do elektronicznego STOP/START. Wbudowane

funkcje: kanat +/- z przyciskami sterowania i uktad sterowania przekaznika ze zmiennym progiem
zadziatania. Zestaw potencjometru zawierajacy pokretto z podziatka. Nr czesci Sprint - POTKIT.

Petla predkosci: Petny regulator P+l sprzezenie od napiecia twornika.
STEROWANIE Petla pradu: Prad regulator P+l sprzezenie pradowe izolowane.

Uzywac kabla o odpowiednich parametrach znamionowych, minimum
INSTALACJA 600V AC, 1,5 x prad twornika.
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Bezpieczniki potprzewodnikowe Sprint Electric.

Bezpiecznik 20A 6 X 32 CHO00620A
Roztacznik bezpiecznikowy 6 X 32 CP102071
Klips na szyne DIN roz. bezpiecznikowego FE101969

WYMAGANIA DOT. BEZPIECZNIKOW

Odpowiedni do wykorzystania w obwodach, dla ktorych prad wyjsciowy nie przekracza symetrycznie 5000A RMS, z bezpiecznikiem klasy Ar.

UWAGA Urzadzenie musi zosta¢ zabezpieczone po przez zainstalowanie
zewnetrznego bezpiecznika potprzewodnikowego zasilania AC o wartosci znamionowej It
ponizej 150 A%s.

Przewody sygnatéw sterowania sa odizolowane od przewodow
zasilania, a urzadzenie moze by¢ podtaczane do innych przyrzadéw
izolowanych.

Jednostka zostata zaprojektowana do umieszczenia w szynie DIN.
Nalezy unika¢ wibracji oraz temperatury otoczenia poza zakresem
od -10 do +40C. Chroni¢ urzadzenie przed zanieczyszczeniem.
Upewni¢ sie, ze istnieje odpowiedni doptyw swiezego powietrza, w celu chtodzenia urzadzenia oraz
obudowy, w ktorej jest umieszczone (straty mocy w W = 5 x prad twornika).

SYGNALY STEROWANIA

ELEMENTY MECHANICZNE

SILNIK Silniki montowane na tapach musza by¢ wypoziomowane i
zabezpieczone. Nalezy zwrdcic¢ uwage, aby jakiekolwiek ciata obce
nie dostaty sie do silnika podczas instalacji.

Doktadnie wyrownac wat silnika ze sprzegtami. Nie wbijac kot pasowych lub sprzegiet na wat silnika za
pomoca mtotka. Przed uruchomieniem silnika sprawdzi¢ elementy wymienione w ponizszej liscie dziatan
kontrolnych (Uwaga: wczesniej nalezy odtaczy¢ zasilanie).

1) Sprawdzic¢ prawidtowosc izolacji pomiedzy uzwojeniami silnika a ziemia. Roztaczy¢ wszystkie
przewody napedu.

2) Sprawdzic, czy w wewnetrznej skrzynce rozdzielczej nie znajduja sie jakiekolwiek ciata obce,
uszkodzone koncowki itp.

3) Sprawdzic, czy szczotki znajduja sie w dobrym stanie, sa prawidtowo zatozone i czy mozna
nimi swobodnie ‘poruszad’. Sprawdzic¢ prawidtowe funkcjonowanie sprezyn szczotek.

4) Otwory wentylacyjne silnika nie moga by¢ zatkane - przed uruchomieniem silnika nalezy zdjac

ostony zabezpieczajace.

Aby unikna¢ uszkodzenia, upewnic sie, ze przetacznik zasilania
w urzadzeniu jest ustawiony na odpowiednig wartos¢ napiecia
zasilania 110V lub 240V AC.

W przypadku modeli LV60 30V lub 60V AC.

ZASILANIE AC

WSTEPNE USTAWIENIA Ustawi¢ wartosc | max (Prad maks.) tak, aby mniej wiecej
POTENCJO METROW odpowiadata ustawieniom znamionowym twornika silnika. Obroét do

konca w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara odpowiada
ustawieniu 100% wartosci znamionowej

(340XRi 3,4A, 680XRi 6,8A, 1220XRi 12,2A). Obroét do konca w kierunku przeciwnym odpowiada
ustawieniu 0%. Ustawienie posrednie odpowiada wartosci 50%, czyli np. dla modelu 340XRi - 1,7A.
Doktadniejsza regulacja wymaga uzycia urzadzenia pomiarowego odpowiedniego dla twornika. Ustawic
potencjometr Stab w potozeniu sSrodkowym (przekrecenie w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek
zegara umozliwia zwiekszenie wzmocnienia, ustawienie zbyt dalekie moze spowodowac niestabilnos¢).
Pozostate pokretta przed uruchomieniem powinny by¢ ustawione w potozeniu do oporu w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. (Uwaga: w modelach LV60 zakres avf wynosi 25%).

Preferowang strategia pierwszego rozruchu urzadzenia jest uzycie sprzezenia zwrotnego od napiecia
twornika, zgodnie z zaleceniami ponizej. Ustawi¢ przetacznik Avf/tach w pozycji ON (w lewa strone) dla
napiecia zwrotnego twornika (AVF) oraz przetacznik Spd x 2 w pozycji OFF (w prawa strone) dla
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maksymalnego napiecia zwrotnego 40V. W przypadku systemow z napieciem zwrotnym z tachometru,
nalezy odtaczyc zacisk 11 potaczenia tachometru i tymczasowo zabezpieczy¢ koncowke przewodu.

Sprawdz czy lampka kontrolna zasilania (Power) swieci sie
ZASILANIE WLACZONE (uwaga, intensywnosc¢ swiecenia lampki Power jest zmniejszana,

kiedy wymagany jest nawrotny mostek twornika). Powoli zwiekszac
ustawienie zewnetrznego potencjometru regulacji predkosci do maksimum. Napiecie na tworniku silnika
powinno powoli zwiekszac sie do mniej wiecej 40V. Teraz mozna ustawic napiecie twornika 100% i
odpowiednig predkos¢ za pomoca przetacznika Spd x 2 (ON (po lewej) dla predkosci X 2) oraz ustawienie
predkosci maksymalnej (Max spd) - w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara, aby zwiekszac
predkos¢. Uwaga: jezeli potozenie przetacznika Spd x 2 zostanie zmienione podczas pracy, predkos¢

natychmiast zmieni sie skokowo.
. iy Rampa przyspieszania i hamowania moze zostac teraz ustawiona
PAMPA i PREDKOSC MINIMALNA miedzy 20 a 1 sek. Predkos¢ minimalna (Min spd) moze by¢

regulowana do 30% (uwaga - dla przeciwnego kierunku obrotow rampa hamowania staje sie rampa
przyspieszania).

Przy duzym obciazeniu i wykorzystaniu sprzezenia zwrotnego od
KOMPENSACJA IR napiecia twornika moze wystapic¢ spadek predkosci. Mozna

skompensowac to zjawisko, przekrecajac pokretto IR comp w
kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara. Naduzywanie tej funkcji moze spowodowac
niestabilnosc.

Uwaga: funkcja IR Comp jest nie aktywna kiedy wykorzystujemy sprzezenie zwrotne od tachometru -
nalezy pozostawi¢ pokretto w pozycji przeciwnej do kierunku ruchu wskazowek zegara.

SPRZEZENIE ZWROTNE OD Dla dodatniego wejsciowego sygnatu predkosci, sygnat zwrotny z
TACHOMETRU tachometru na zacisku 11 musi by¢ ujemny wzgledem zacisku 10.

W trybie Avf przy pracy z predkoscia 100% nalezy zmierzy¢ napiecie
sygnatu z tachometru, ktory ma zosta¢ doprowadzony do zacisku 11 (uwaga, mozliwos¢ wysokiego
napiecia). Jest to napiecie odpowiadajace maksymalnej predkosci tachometru. Nalezy je zanotowac do
pozniejszego wykorzystania przy ustawianiu zakresu predkosci. Zatrzymac silnik i wytaczy¢ zasilanie.
Ustawic przetacznik Avf/Tach w potozeniu OFF (po stronie prawej). Ustawic¢ predkos¢ maksymalng (Max
spd), przekrecajac pokretto w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara (Jezeli przetacznik Spd
x 2 jest w potozeniu OFF (po prawej), zakres predkosci maksymalnej = 40 do 100V). Jezeli przetacznik
Spd x 2 jest w potozeniu ON (po lewej), zakres = 80 do 200V). Ponownie podtaczy¢ przewod tachometru
do koncdéwki 11, uruchomié urzadzenie i ustawi¢ pozadana predkos¢ maksymalna (Max spd). Dla
systemow dwukierunkowych nie uzywac tachometrow AC z prostownikiem.

LISTA ZACISKOW UWAGA. Zaciski A+, A-, F-, F+, N, L sa pod napigciem.
NIE DOTYKAC zaciskéw ani zadnych podtaczonych przewodoéow.

1 +10V, obcigzalnos¢ maks. 10mA (do zewnetrznej regulacji predkosci nalezy uzywac potencjometru
10kQ)

2 PREDKOSC MIN. (minimum zewnetrznego potencjometru regulacyjnego, wew. 5kQ przytaczone do
COM)

3 IP. Wejscie regulacji predkosci z suwaka potencjometru 0 do +/-10V. (Wewnetrzne 47kQ)

4  OP+/-. (zakres +/-10,5V). Obciazalnos¢ maks. 10mA. Zacisk Té jest wejsciem dla tej funkcji.
Otwarcie przycisku na zacisku T8 powoduje odwrdcenie kierunku (znaku). Otwarcie przycisku na
zacisku T7 nie odwraca kierunku (znaku). (Funkcja moze byc¢ wykorzystana do zmiany kierunku
obrotéw przy uzyciu przyciskow, sygnat referencyjny +/- 10V)

5 COM. Neutralne (0 V)

6 IP+/-. Wejscie do kontrolowanego przez przyciski kanatu sygnatow +/-. Wyjscie na zacisku T4. 50kQ.
Uwaga. Ten kanat moze odwracac sygnaty wejsciowe w zakresie +/-10,5V. Moze takze buforowac
(np. nie odwrocone) sygnaty w zakresie od 0V do +10,5V (nie jest mozliwe buforowanie sygnatéow
ujemnych). Préba buforowania sygnatow ujemnych spowoduje przetaczenie wyjscia na dodatnie.

7 PB+ Wejscie przycisku sterowania. 47kQ do +12V. Podtacz do zacisku T5 COM. Otwarcie

przycisku powoduje zatrzasniecie wyjscia T4 do bufora z dodatnim (nie
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odwroconym)sygnatem Té6 pod warunkiem, ze zacisk T8 PB- jest podtaczona do zacisku T5
COM.
PB- Wejscie przycisku sterowania. 47kQ do +12V. Podtacz do zacisku T5 COM. Otwarcie
przycisku powoduje zatrzasniecie wyjscia T4 z odwrécona wartoscia sygnatu Té6. T7 moze
by¢ otwarte lub podtaczone do zacisku T5 COM
RUN (Praca). 12KQ do +12V. Otworz, aby zatrzymac lub podtacz do COM, aby uruchomic.
UWAGA: RUN to jedynie elektroniczna funkcja zatrzymywania. Zasilanie pozostaje
wilaczone, a wszystkie zaciski znajduja sie pod napieciem. Nie nalezy wykorzystywac
funkcji RUN do wytaczania urzadzenia w przypadku operacji niebezpiecznych. Odtacz
zasilanie systemu.

Patrz rozdziat ZATRZYMYWANIE i DOBIEG.
COM. Neutralne (0 V)
Wejscie TACHO. Polaryzacja tacho musi by¢ przeciwna w stosunku do wejscia predkosci
1,5MQ.
RLOP. Sterownik przekaznika. +10,5V aktywne. Dioda gaszaca podtaczona do COM.
RLIP. Wejscie uktadu sterujacego przekaznika. Akceptuje sygnaty wejsciowe od 0 do +/-
10,5V. Wartos¢ progowa aktywujaca uktad sterujacy przekaznika jest symetryczna wobec
zera i ustawiana za pomocga potencjometru Level (Poziom) w zakresie pomiedzy +/-0,05V a
+/-10,5V. Kiedy sygnat wejsciowy zacisku 13 przekracza dodatnig lub ujemna wartosc
progowa, wowczas wyjscie sterownika przekaznika na zacisku 12 RLOP jest WLACZANE.
Typowe zastosowania to wykrywanie predkosci zerowej, wykrywanie pradu zerowego,
utkniecie silnika itp. Wejscie akceptuje wszelkiego rodzaju sygnaty wychodzace z innych
zaciskow sterowania. Wew. 50kQ podtaczone do COM.
OVLD. Przeciazenie. Wyjscie przechodzi w stan wysoki (+10V @ 10mA) jesli zapotrzebowanie
pradu przekracza 100%. Pozostaje w stanie wysokim jezeli timer utknigcia przekroczy
dozwolony czas.
TRIP. Pozostaje w stanie wysokim (+10V @ 10mA) gdy wystapi stan utkniecia lub kiedy
zadziata alarm wentylatora.
ROP. Wyjscie Rampy. Wyjscie od 0 do +/-10V dla wejscia od 0 do +/-10V. Impedancja
wyjsciowa 1kQ.
DEM. Wyjscie zapotrzebowania predkosci. Wyjscie od 0 do -/+10V dla zapotrzebowania
predkosci od 0 do +/-100%. Impedancja wyjsciowa 1kQ. Reprezentuje catkowite odwrocone
zapotrzebowanie predkosci.
SOP. Wyjscie predkosci. Od 0 do +/-10V dla 0 do +/-100% sprzezenia predkosci. Imp.
wyjsciowa 1kQ.
IOP. Wyjscie pradu. Wyjscie od 0 do +/-5V dla pradu twornika od 0 do +/-100%. Wyjscie
maksymalne +/-7.5V dla pradu +/-150%. Impedancja wyjsciowa 1kQ.
SPD. Bezposrednie wejscie predkosci z krotkim czasem reakcji. Impedancja wejsciowa 100K.
Sygnat dodawany jest do gtéwnego wejscia predkosci. Wejscie od 0 do +/-10V dla 0 do +/-
100%.
TRQ. Wejscie momentu. Wew. 100kQ podtaczone do +12V. Wejscie od 0 do +7,5V dla 0 do +/-
150% zapotrzebowania pradu (momentu). To wejscie dziata jako gorne ograniczenie
amplitudy zapotrzebowania pradu produkowanego przez petle predkosci. Polaryzacja
zapotrzebowania pradu okresla znak pradu. To wejscie kontroluje moment po przez
ograniczenie amplitudy zapotrzebowania. By dziatac , catkowite wejsciowe zapotrzebowanie
predkosci musi wymagac wyzszego pradu niz pozwoli na to poziom ograniczenia. Odwrotnie,
Jezeli zapotrzebowanie pradu petli predkosci spada ponizej poziomu ograniczenia wowczas
kontrole przejmuje petla predkosci.

Twornik silnika + Wspétczynnik typowy 1,5

Twornik silnika -

Pole silnika - (potaczenie nie wymagane w przypadku silnikow magnetoelektrycznych).
Pole silnika + (w przypadku napiecia pola potfali 0,45 X AC, podtaczyc pole do F- i N).
Zasilanie AC. 110V AC 240V AC +/-10%, 50-60 Hz. (30/60VAC dla modeli LV60)
Zasilanie AC. 110V AC lub 240V AC +/-10%, 50-60 Hz. (30/60VAC dla modeli LV60)
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Dopuszczalne momenty dokrecenia zaciskow A+ A-F-F+NL 4.4in b - 0.50Nm
Zaciski 1 do 21 2.2in b - 0.25Nm

W modelach 680XRi i 1220XRi do chtodzenia wykorzystywany jest
wewnetrzny wentylator. Lampka kontrola Alarm zaswieci sie, a
naped zostanie automatycznie zatrzymany w przypadku awarii
wentylatora wewnetrznego. Obwoéd wzbudzenia silnika pozostanie pod napieciem, dlatego nie
nalezy pozostawia¢ maszyny bez nadzoru przez dtuzszy okres czasu, poniewaz moze to doprowadzic
do przegrzania obwodu wzbudzenia (dostepne jest wyjscie alarmowe na zacisku 15 TRIP).

ALARMY

Wszystkie modele sa wyposazone w TIMER UTKNIECIA SILNIKA. Catkowanie rozpoczyna w chwili, kiedy
zapotrzebowanie pradu przekracza 100%. W przypadku ciagtego zapotrzebowania w wysokosci 150%
catka timera zostanie nasycona po uptywie 30 sekund, co spowoduje automatyczne wytaczenie
silnika. Przecigzenie na nizszym poziomie spowoduje wytaczenie po dtuzszym okresie czasu.
Uzytkownik jest informowany o utknieciu silnika po przez zapalenie si¢ lampki Stall oraz alarmowe
wytaczenie. Lampka swieci sie swiattem coraz jasniejszym w miare wypetniania catki, przed
zainicjowaniem alarmu (wyjscie alarmowe na zacisku 15 TRIP, sygnat na zacisku 14 OVLD przechodzi
w stan wysoki).

W przypadku czestego zatrzymywania lub dobiegu zalecane jest
korzystanie z wejscia RUN. Jezeli uzywany jest stycznik, nalezy
podtaczyc zapasowy styk ,,normalnie otwarty” stycznika,
szeregowo z wejsciem RUN. Nie nalezy odtaczac zasilania aby zatrzymac silnik, w szczegolnosci kiedy
system pracuje ze zwrotem energii do sieci. Jesli energia nie zdazy sie rozproszy¢ z powodu nagtego
odtaczenia zasilania moze to spowodowac przepalenie sie bezpiecznika i ewentualne uszkodzenie,.
Jezeli naped pracuje, wejscie RUN (zacisk T9) powinno by¢ otwarte 250mS przed odtaczeniem
zasilania, tak aby prad mogt zostac rozproszony.

ZATRZYMYWANIE i DOBIEG

BTT Automatyka Sp. z 0.0. 80-952 Gdansk; ul. Fiszera 14; tel. 058 345 49 99; tel./fax 058 345 44 41



Instrukcja obstugi napedu DC- model 340XRi / 680XRi / 1220XRi

DANE MECHANICZNE

Pokrywa podnoszona

Ustawienie
poziomu

~ Predkos¢ maks.

swi AVF Predkos¢ min.

Sw2 Spdx2 J
'-amPka, Rampa w gore
utkniecia ) )
silnika -
Swieci sie coraz Rampa w dot
jasniej przed Fe ]
vytaczeniem. Stabilizacja
Prad maks.

Lampka Alarm

Produkt wyposazony zostat w stylowa obudowe przystosowana do
montazu na szynie DIN, zawierajaca wtyczki do podtaczenia przewodow.

Lampka kontrolna zasilania
Swieci sie jasniej przy pradzie

Otwor wentylacyjny
680 / 1220XRi

Zacisk
zwalniania
ramy DIN z
gniazdem
dostepu od
dotu (odtaczy¢
koncowki w
celu dostepu)

Wybor
zasilania

’ - dodatnim. Zaciski
ompensacja 1 do 11
Wys. Szer. G[eb Podstawowa jednokierunkowa regulacja predkosci z tachopradnica.
680XRi | 105 70 120
1220XRi | 105 70 120
Aby zmienic¢ tryb pracy w przod / w tyt, =
przetozy¢ przewodd z T1 do T4.
Podtaczy¢ T1 do T6. Wejscia przyciskow — / \ _/\
sterowania T7/8 moga wéwczas by¢ —= AL —™ )\ -
uzywane do zmiany kierunku. Pot. 10K RUN Uziem.| | Tacho Twornik | Wzbudzenie

Uziemienie: Wolny od zaktdcen przewod uziemiajacy podtaczy¢ do zacisku 10 (neutralny). Uziemienie
silnika powinno by¢ podtaczone do obudowy systemu.
Jest dostepny pod adresem www.sprint-electric.com, nastepnie
‘Downloads’ (Pobieranie) i ‘Technical Data’ (Dane techniczne).
Jezeli urzadzenie ma by¢ wykorzystywane w warunkach
domowych, zgodnie z obowiazujacymi przepisami UE zalecane jest wykorzystanie filtra zasilania, aby
spetni¢ warunki okreslone w normie EN6800-3. Numer czesci Sprint Electric - FRLN16. Wytyczne
normy EU EMC zostaty rowniez zamieszczone na powyzszej witrynie internetowej.

PODRECZNIK APLIKACYJNY

OSTRZEZENIE

Przepisy bezpieczenstwa i higieny pracy: urzadzenia
elektryczne sa niebezpieczne. Uzytkownik zobowiazany
jest do zapewnienia zgodnosci z wszystkimi obowiazujacymi
przepisami. Instalowanie urzadzenia moze by¢ wykonywane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje. Firma Sprint Electric Ltd. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci w
zakresie instalowania, przydatnosci do okreslonych celéw lub zastosowan swoich produktéw.
Uzytkownik ponosi petna odpowiedzialnos$¢ za prawidtowga instalacje i eksploatacje urzadzenia.
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